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forte.dll

1.1

1.2

Uvod

Funkce implementované ve forte.dll umozniuji na
jednotlivych pinech programatoru FORTE nastavovat
logické Grovné a dCist jejich stav, takto Ize vytvaret rlzné
komunikacni protokoly.

Kromé funkci umoznujicich ovladani jednotlivych pinG
knihovna obsahuje také funkce pripravené pro
komunikaci po sbérnicich SPI, 12C a 1-Wire, funkce
umoznujici ovladat napdjeci a programovaci napéti
programatoru a funkce, kterymi Ize (¢ist velikost
napajeciho napéti a stav tlacitka GO na programatoru.

Znaceni pinG
programatoru

Jednotlivé piny jsou znaceny stejné jako na krabicce
programatoru.

Pin Typ Popis
P I/0, VPP |logicky vstup/vystup nebo vystup VPP
VDD PWR napajeni vstup/vystup

GND PWR
D,CILLTSR|I/O

signalova zem
log. vstup/vystup

Tab. 1: Vlastnosti pind

Vyznam: I/O - vstupni i vystupni pin, VPP - programovaci
napéti

1.3

1.4

Zpusob préace s
programatorem

Pfikazy se z podstaty USB vykonavaji ve fronté. Ve
stejném poradi, v jakém byly do fronty prikazy (funkce
Q...) zadavany, se vyditaji i jejich odpovédi.

Vracend data je mozné ¢ist bud blokujicim zplsobem
funkci AGetBlocking nebo neblokujicim zplsobem funkci
AGet. Pro neblokujici ¢teni vétSiho mnozstvi odpovédi
najednou jsou k dispozici také funkce AGetBlock a
AGetStatus.

Cekdni na odpovéd od kazdého jednotlivého volani,
napriklad QGetPins, by praci velmi zpomalilo. V pfipadé,
ze pro pokracovani neni potieba znat predchozi odpovéd,
je vhodné na odpovédi ¢ekat neblokujicim zplsobem a
vycitat data az kdyz jsou k dispozici. V mezi¢ase je mozné
volat dalsi funkce.

vvvvv

QOpenProg, je vhodné nepokracovat dokud se vysledek
nepotvrdi. Cyklus pFikaz - FORTE - odpovéd’ trva
vétSinou okolo jednotek az desitek milisekund.

Funkce, které jsou jen vystupni se vlozi do fronty a
vykonaji se az kdyz na né prijde rfada. Odpovéd ale poslou
uz kdyz jsou vlozeny do fronty. Tykd se to i funkci pro
cekani.

Funkce, které néco ¢tou ze vstupu nebo méri, odpovi az
kdyz se skute¢né vykonaiji.

Seznam funkci

void __ stdcall QOpenProg(int sn);

void __ stdcall QCloseProg(void)

void __ stdcall QSetActiveLED(int led);

void __ stdcall QPoweronVdd(int delayus, int Volt
age_mV) ;

void __ stdcall QPoweroffvdd (void)

void __ stdcall QPoweronVpp (int Voltage mV);
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void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall

void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
):

void __ stdcall

QPoweroffVpp (void) ;

QDelay (int delayus),

QDelay ns(int delayns);
QSetPullUpDowns (int pullupdowns) ;

QCheckGoButton (void) ;
QCheckSupplyVoltage (void) ;
QSetGPIOAnswer (bool answer),
QSetPins (int pins);

QGetPins (void) ,;

QShiftByte (int databyte, int mode

QShiftByte OutIn(int databyte, in

t mode, int InputPin);,

void __ stdcall
nt count),
void __ stdcall

QShiftBytes (int *buf, int mode, i

QShiftBytes In(int mode, int Inpu

tPin, int count);

void __ stdcall

QShiftBytes OutIn(int *buf, int m

ode, int InputPin, int Count);,

void __ stdcall
t bits count);
void __ stdcall

QShiftBits (int data, int mode, in

QShiftBits OutIn(int data, int mo

de, int InputPin, int bits count);

void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall

QSetShiftSpeed (int speed),
QlWireInit (void) ,
QlWireWriteByte (int data, int str

ong pullup time us);

void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
void __ stdcall
bool _ stdcall

QlWireReadByte (void) ;
QI2CStart (bool UseIntPullUps)
QI2CStop (void) ;

QI2CWriteByte (int databyte) ;
QI2CReadByte (bool ACK),
QI2CSetSpeed (int speed),
QAnI2CStart (void) ;

QAnStop (void) ;

AGet (int *answer),

int _ stdcall AGetBlocking(void);

bool _ stdcall

AGetBlock (int *buf, int count, in

t *count returned),

bool _s_tdcall

void __ stdcall

AGetStatus (int *NumberOfAnswers) ;

AGetProgList (int *sn list, int co

unt, int *count_returned),

void __ stdcall

AClearFatalError (void) ;

1.5 Popis funkci

1.5.1 QOpenProg

Funkce zkusi otevfit FORTE. Pokud je parametr sn rovny
- 1, otevie jedno FORTE bez ohledu na jeho sériové Cislo.
V pripadé, Ze sn neni - 1, pak jeho hodnota specifikuje
sériové cislo programétoru tak, Ze pokud je sériové Cislo
programatoru FORTE A6041234, pak sn by mélo byt
0x1234 nebo 0x041234. Sériové Cislo definuji posledni
Ctyri nebo Sest znak{ v hexa tvaru.

Definice funkce:

void _ stdcall QOpenProg(int sn);

Parametr:

sn - Sériové Cislo programéatoru.

Navratové hodnoty:

OPEN_OK - otevrieni se zdafilo
OPEN_NOTFOUND - programator nenalezen
OPEN_CANNOTOPEN - nelze otevrit

OPEN_ALREADYOPEN - nelze otevfit, programator je jiz
otevreny

OPEN_BADDRIVERVERSION - S3patnd verze USB
ovladace

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

QOpenProg (0x041234); // otevie FORTE SN A6041234
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1.5.2 QCloseProg

Zavre FORTE a vypne napéti, pokud na jeho vystupu
néjaka jsou.

Definice funkce:

void _ stdcall QCloseProg(void);

Navratové hodnoty:

CLOSE_OK

CLOSE_CANNOTCLOSE - Nebyl otevfeny programator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.3 QSetActiveLED

Rozsviti nebo zhasne nebo nastavi blikani ACTIVE LED na
programatoru FORTE.

Definice funkce:
void __ stdcall QSetActiveLED(int led);
Parametr:

led - Proménna definuje pozadovany stav ACTIVE LED,
viz konstanty.

Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevifeny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li rozsvitit ACTIVE LED programatoru zluté, zavolam
funkci QSetActiveLED(LED ACT Y), pro jeji zhasnuti
funkci QSetActiveLED(LED _ACT_OFF).

1.5.4 QPoweronVdd

Zapne na pin VDD napéti z programatoru, ceka
stanovenou dobu a zkontroluje, zda proud neni vétsi nez
100 mA. Pokud ano, napéti vypne. Napéti pfi zkratu
nebude pfitomno vyrazné déle, nez je doba stanovena
parametrem delayus.

V odpovédi funkce vrati hodnotu podle vysledku této
operace. Prestoze odpovéd prijde az za cca 20 ms, napéti
uz je spolehlivé vypnuto, toto je oSetrfeno na strané HW.
Dobu je tfeba volit s rozvahou, dlouha nastavena doba je
pfi chybé zapojeni nebezpecnd pro  obvody
programatoru.

V pfipadé, Zze neni zapnuté interni napajeni =z
programatoru, je mozné pouzit externi napéti v rozsahu
1,2 -5,5V. Logické urovné na datovych pinech odpovidaiji
velikosti napéti na VDD.

Pri VDD nizsim nez 1,8 V Ize programatorem komunikovat
jen omezenou rychlosti.

Definice funkce:
void __stdcall QPoweronVdd(int delayus, int Voltage_mV);
Parametry:

delayus - Doba v us po které bude provedena kontrola
nadproudu.

Voltage mV - Velikost napeti z programatoru v mV.
Napéti mdze byt v rozmezi 1,2 - 5,5 V.

Navratové hodnoty:
POWERON_OK - Podarilo se zapnout interni napajeni.

POWERON_OCURR - Byl detekovan nadproud, napéti
bylo vypnuto.

POWERON_WRONG_LEVEL - Byla zadana S$patna
velikost pozadovaného napéti.

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.
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ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li zapnout interni napdjeni 3,3V na pin VDD a
zkontrolovat nadproud po 10 ms, zavoldm funkci

QPoweronVdd (10000, 3300),

1.5.5 QPoweroffVdd

Vypne napéti z programétoru na pinu VDD.

Definice funkce:

void __ stdcall QPoweroffvVdd(void);
Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevifeny programétor.

ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.6 QPoweronVpp

Funkce zapne programovaci napéti na pinu P
programatoru. Pokud programéator po zapnuti detekuje na
zdroji programovaciho napéti nadproud, je toto napéti
opét vypnuto. V odpovédi posle informaci, zda zapnuti
probéhlo v poradku.

Definice funkce:
void _ stdcall QPoweronVpp(int Voltage_mV);
Parametr:

Voltage_mV - Velikost programovaciho napéti v mV.
Napéti mUze byt v rozmezi 6,5 - 17 V.

Navratové hodnoty:

VPP_OK - Programovaci napéti bylo zapnuto.

VPP_OCURR - Byl detekovan nadproud, programovaci
napéti bylo opét vypnuto.

VPP_WRONG_LEVEL - Byla zadana Spatna velikost
pozadovaného napéti.

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.7 QPoweroffVpp

Vypne programovaci napéti na pinu P.

Definice funkce:

void __ stdcall QPoweroffVpp(void);

Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.8 QDelay

Cekd stanovenou dobu.

Definice funkce:

void _ stdcall QDelay(int delayus);
Parametr:

delayus - Doba ¢ekani v ys.

Navratové hodnoty:
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oK
NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:
Chci-li v signdlech udélat prodlevu 7 ms, zavolam funkci

QDelay (7000) ;

1.5.9 QDelay ns

Cekd stanovenou dobu. Granularita ¢asovace je 16,67 ns,
zadand hodnota je zaokrouhlena na nejblizsi wvyssi
nasobek 16,67 ns.

V signéalech se mlze objevit delSi prodleva, zplsobena
zpozdénim prikazd na USB.

Definice funkce:

void _ stdcall QDelay_ns(int delayns);
Parametr:

delayns - Doba ¢ekani v ns.

Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci

AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.
Priklad:

Chci-li v signdlech udélat prodlevu miniméalné 33 ns,
zavoldm funkci

QDelay ns(33);

Programator udéla prodlevu 16,67*2=33,34 ns.

1.5.10 QSetPullUpDowns

Pripoji/odpoji pull-up nebo pull-down rezistory 2k4 na
vybranych datovych pinech programétoru. Ve vychozim
stavu rezistory nejsou pfipojeny.

Definice funkce:
void __ stdcall QSetPullUpDowns(int pullupdowns);
Parametr:

pullupdowns - Proménna specifikuje, které rezistory se
na datové piny pfripoji, viz konstanty.

Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li pfipojit pull-up rezistor na pin D a pull-down na pin
L, zavolam funkci

QSetPullUpDowns ( (PULLUP<<D PULL) |
(PULLDOWN<<L PULL)) ;
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1.5.11 QCheckGoButton

Zkontroluje tlacitko na programétoru a v odpovédi posle
jeho stav.

Definice funkce:

void __stdcall QCheckGoButton(void);
Navratové hodnoty:

GO BUTTON_NOT PRESSED

GO _BUTTON_PRESSED

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.
ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li zjistit, zda je stisténo tlacitko, zavoldm funkci
QCheckGoButton, a nasledné pokud funkce AGet(data)
vrati 0x90001, je tlacitko stisténo.

if (data==GO_BUTTON_ PRESSED)
{// tlaéitko je stisténo}

1.5.12 QCheckSupplyVoltag
e

V odpovédi posle kéd, odpovidajici napéti zmérenému na
pinu VDD.

Definice funkce:

void _ stdcall QCheckSupplyVoltage(void);
Navratové hodnoty:

SUPPLY VOLTAGE _CODE + zmérené napéti ve V x10,
napfr. 33 znamena 3,3V

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.

ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad: Chci-li zkontrolovat napéti na VDD, zavolam
funkci QCheckSupplyVoltage a néasledné prectu vysledek
funkci AGet. AGet vrati napf. 0x7001B, kde 0x1B je 10x
velikost napéti v hexadecimalnim tvaru, tedy 27
dekadicky, zmérené napéti je tedy 2,7 V.

1.5.13 QSetGPIOAnswer

Funkce umozniuje vypnout nebo zapnout odpovédi od
vystupnich funkci. Po otevfeni programatoru je vzdy
odpovéd zapnutd. V pripadé vypnuti odpovédi funkce
vzdy vraci NOT _OPENED, pokud jsou zavolany a
programator neni otevreny.

Pokud nastane néjaka zavazna chyba, je ji
nahrazena odpovéd’ volané funkce. V pripadé, ze
jsou odpovédi pro vystupni funkce vypnuté,
zavazné chyby jsou vraceny jen po volani vstupnich
funkci.

Funkce ovliviuje odpovédi funkci QDelay, QDelay ns,
QSetPins, QShiftByte, QShiftBytes, QShiftBits,
QSetShiftSpeed, QlWireWriteByte, QI2CStart, QI2CStop,
QI2CWriteByte a QI2CSetSpeed.

Definice funkce:

void __ stdcall QSetGPIOAnswer(bool answer);
Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.
ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.
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1.5.14 QSetPins

Nastavi vystupni piny programatoru podle konstant. Vzdy
se soucasné nastavuji dvojice pind DaC,lalL,PaR,Sa
T. Pokud je definovany jen jeden pin ze dvojice, stav
druhého pinu se nastavi podle ulozené hodnoty.

Stav ostatnich nedefinovanych pind se neméni.
Definice funkce:

void __stdcall QSetPins(int pins);

Parametr:

pins - Definuje pozadované hodnoty na pinech
programatoru, viz konstanty.

Navratové hodnoty:
oK
NOT_OPENED - Nebyl otevifeny programétor.

ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li nastavit D do log.1, C do log. 0 a stav ostatnich
signald nechat nezménény, zavoldm funkci

QSetPins ( (PINS_HI<<PINS D BIT) |
(PINS_LO<<PINS C _BIT));

1.5.15 QGetPins

V odpovédi posle logické urovné, které FORTE vidi na
pinech. Viz konstanty pro QGetPins.

Definice funkce:

void __ stdcall QGetPins(void);

Navratové hodnoty:

GETPINS_CODE + hodnoty pind
NOT_OPENED - Nebyl otevifeny programétor.

ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li precist stav na pinu |, zavolam funkci QGetPins a
nasledné prectu vracend data funkci AGet. Funkce AGet
vrati napr. hodnotu 0x4000C. V této hodnoté jsou vraceny
stavy vsech pinl, proto vyfiltruji jen stav pro pin |
konstantou GETPINS_PINI, zde na | je log. 1.

int data,
if (AGet (&data))
{ if ((data & GETPINS PINI)==GETPINS PINI )
{ //on the I pin there is log. 1}
else {//on the I pin there is log. 0}
}

1.5.16 QShiftByte

Na pinu D odeSle 1Byte specifikovany proménnou
databyte a soucasné na pinu C generuje hodinovy signdl.
Proménnd mode specifikuje méd podle specifikace SPI,
podle kterého budou data odesladna.

V pfipadé, Zze je zvolen mdd, ktery neodpovidd soucasné
logické Urovni na pinu C, je tento pin nejprve nastaven do
potfebného stavu. Tedy napf. pokud je pred zavoldnim
této funkce na C log.0 a funkce je zavoldna s
parametrem mode=3, C se nejprve nastavi do log. 1 a
potom se teprve odesle databyte.

Zadana data jsou posildna pocinaje LSB, frekvence hodin
odpovida hodnoté nastavené funkci QSetShiftSpeed.

Definice funkce:
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void _ stdcall QShiftByte(int databyte, int mode);
Parametry:
databyte - Proménnd pro data, kterd se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI mdéd, podle zvoleného
modu mize mit hodnotu 0, 1, 2 nebo 3.

Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.
WRONG _INPUT - Spatné zadané parametry.
ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
prfipadé funkce wvraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:
Chci-li poslat Byte 0x3A v SPI médu 1, zavoldm funkci

QShiftByte (0x3A, SHIFT MODEI1);

1.5.17 QShiftByte OutIn

Funkce, stejné jako QShiftByte, vygeneruje signaly C a D
podle zadanych parametrll, navic soucasné cte data z
pinu zvoleného proménnou InputPin. Viz konstanty pro
volbu vstupniho pinu.

V pripadé, Ze je jako vstupni pin zvolen pin D, je pfed
operaci nastaven do tretiho stavu a data z néj jsou jen
Ctena.

Definice funkce:

void _ stdcall QShiftByte Outin(int databyte, int mode, int
InputPin);

Parametry:

databyte - Proménnd pro data, kterd se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI mdéd, podle zvoleného
modu mize mit hodnotu 0, 1, 2 nebo 3.

Ir.1putPin - Podle hodnoty proménné je zvolen vstupni
pin.

Navratové hodnoty:

SHIFT_BYTE_OUTIN_CODE + piettena data
NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
WRONG_INPUT - Spatné zadané parametry.

ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li poslat Byte 0x4C v SPI médu 3 a soucCasné Ccist
prichozi data na pinu |, zavoldm funkci

OShiftByte OutIn(0x4C, SHIFT MODE3, SHIFT OUTIN_
PINI);

1.5.18 QShiftBytes

Na pinech D a C odesle vice Byt dat, stejné jako funkce
QShiftByte, ktera ale odesila jen jeden Byte.

Definice funkce:

void __ stdcall QShiftBytes(int *buf, int mode, int count);
Parametry:

buf - Pole dat, ktera se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI mdéd, podle zvoleného
mdédu maze mit hodnotu 0, 1, 2 nebo 3.

count - Pocet Byt(, které maji byt odeslany.

Navratové hodnoty:
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NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
WRONG_INPUT - Spatné zadané parametry.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.19 QShiftBytes In

Funkce, stejné jako QShiftByte Outin, &te data ze
zvoleného vstupniho pinu a soucasné generuje hodinovy
signal na pinu C, ale umoznuje ¢ist vice Bytl na jedno
volani, coz mize byt vhodné napf. pri ¢teni velkych SPI
paméti.

Funkce je jen vstupni, neumoznuje odesilani dat.

V pripadé, ze je jako vstupni pin zvolen pin D, je pred
operaci nastaven do tretiho stavu.

Definice funkce:

void _ stdcall QShiftBytes In(int mode, int InputPin, int
count);

Parametry:

mode - Proménnd definuje SPI mdéd, podle zvoleného
modu mize mit hodnotu 0, 1, 2 nebo 3.

InputPin - Podle hodnoty proménné je zvolen vstupni
pin.

count - Proménna urluje kolik Bytd ma byt precteno.
Funkci je mozné ¢ist maximalné 512 Bytd.

Navratové hodnoty:

SHIFT_BYTE_OUTIN_CODE + prectena data - hodnota je
vracena pro kazdy ¢teny Byte

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
WRONG_INPUT - Spatné zadané parametry.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li precist 100 Byt v SPI médu 0 na pinu |, zavolam
funkci

QShiftBytes In(SHIFT MODE(O, SHIFT OUTIN PINI, 10
o),

1.5.20 QShiftBytes Outin

Na pinech D a C odesle vice Bytd dat a soucasné (te ze
vstupu, stejné jako funkce QShiftByte Outln, ktera ale
odesild jen jeden Byte.

Definice funkce:

void _ stdcall QShiftBytes Outin(int *buf, int mode, int
InputPin, int Count);

Parametry:
buf - Pole dat, ktera se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI mdéd, podle zvoleného
mddu mdze mit hodnotu 0, 1, 2 nebo 3.

InputPin - Podle hodnoty proménné je zvolen vstupni
pin.

count - Pocet Bytl, které maji byt odeslany.

Navratové hodnoty:

SHIFT_BYTE_OUTIN_CODE + prectena data - hodnota je
vracena pro kazdy ¢teny Byte

oK
NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
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WRONG_INPUT - Spatné zadané parametry.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.21 QShiftBits

Odesle zvoleny pocet bitd na pinech D a C, stejnym
zplUsobem, jakym funkce QShiftByte posila Byty.

Moznost neposilat data po celych Bytech se mUze hodit
pro nékteré protokoly.

Zadana data jsou posildna pocinaje LSB, frekvence hodin
odpovida hodnoté nastavené funkci QSetShiftSpeed.

Definice funkce:

void _ stdcall QShiftBits(int data, int mode, int
bits_count);

Parametry:
data - Proménna pro data, ktera se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI mdéd, podle zvoleného
modu mize mit hodnotu 0, 1, 2 nebo 3.

bits_count - Urcuje pocet bitl, které se maji odeslat. Je
mozné nastavit 1 aZ 16 bitQ.

Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevifeny programétor.
WRONG_INPUT - Spatné zadané parametry.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzator.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:
Chci-li poslat 2 bity 0, 1, v SPI médu 0, zavoldm funkci

QShiftByte (0x02, SHIFT MODEO,2);

1.5.22 QShiftBits_Outln

Odesle zvoleny pocet bitl na pinech D a C a soucasné ¢te
na zvoleném pinu, stejnym zplsobem, jakym funkce
QShiftByte Outln posilad Byty.

Moznost neposilat data po celych Bytech se mUze hodit
pro nékteré protokoly.

V pripadé, Ze je jako vstupni pin zvolen pin D, je pfed
operaci nastaven do tretiho stavu a data z néj jsou jen
Ctena.

Zadana data jsou posildna pocinaje LSB, frekvence hodin
odpovida hodnoté nastavené funkci QSetShiftSpeed.

Definice funkce:

void _ stdcall QShiftBits Outin(int data, int mode, int
InputPin, int bits_count);

Parametry:
data - Proménna pro data, ktera se maji odeslat.

mode - Proménnd definuje SPI mdéd, podle zvoleného
maédu mdze mit hodnotu 0, 1, 2 nebo 3.

InputPin - Podle hodnoty proménné je zvolen vstupni
pin.

bits_count - Urcuje pocet bitl, které se maji odeslat. Je
mozné nastavit 1 az 16 bitQ.

Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
WRONG_INPUT - Spatné zadané parametry.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Strana 14



Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Priklad:

Chci-li poslat 4 bity 0xA, v SPI médu 3 a soucasné cist na
pinu I, zavoldm funkci

QShiftBits OutIn(0x0A, SHIFT MODE3, SHIFT OUTIN
PINI, 4);

1.5.23 QSetShiftSpeed

Nastavi rychlost hodin na pinu C pro QShift... funkce.

Definice funkce:

void _ stdcall QSetShiftSpeed(int speed);
Navratové hodnoty:

oK

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.

WRONG_INPUT - Spatné zadané parametry.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Parametr:
speed - Definuje rychlost hodin. Viz specifikaci konstant.
Priklad:

Chci-li nastavit rychlost hodin pro funkce QShift... na
1 MHz, zavolam funkci

QSetShiftSpeed (SHIFT CLK 1000kHz) ;

1.5.24 Q1Wirelnit

Provede inicializaci na 1-Wire sbérnici, udéld reset puls a
precCte presence puls od soucastky.

Funkce pro 1-Wire sbérnici komunikuji na pinu P
programatoru. Na sbérnici je potfeba pripojit pull-up
rezistor podle specifikace.

Definice funkce:

void __stdcall Q1Wirelnit(void);

Navratové hodnoty:

_1WIRE_PRESENT - Soucastka odpovédéla, na sbérnici
byla ¢tena 0.

_1WIRE_NOT _PRESENT - Soucastka neodpovédéla, na
sbérnici byla ¢tena 1.

ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.25 Q1WireWriteByte

Na 1-Wire sbérnici odesle jeden Byte. Pokud je zvolena
nenulovd doba pro strong pull-up, po tuto dobu
programator pripne na sbérnici log.1.

Pripojeni strong pull-up rezistoru je realizovano
jako pFipojeni sbérnice na log.1, z pinu nesmi byt
odebiran vétsi proud, neZz je definovano ve
specifikacich programatoru v jeho manualu.

Definice funkce:

void __stdcall Q1lWireWriteByte(int data, int
strong_pullup_time_us);

Navratové hodnoty:
oK
NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
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ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Parametr:

data - Definuje data, kterd maji byt odeslana. Data jsou
odesildna LSB first.

strong pullup_time_us - Definuje dobu, po kterou ma
byt po odeslani Bytu na sbérnici zapnuty strong pull-up
(log.1).

Priklad:

Chci-li odeslat Byte OxCC a strong pull-up nepouzivat,
zavoldm funkci

QSetPrestoSpeed (0xCC, 0);,

1.5.26 Q1WireReadByte

PreCte z 1-Wire sbérnice jeden Byte.

Definice funkce:

void _ stdcall Q1WireReadByte(void);
Navratové hodnoty:

_1WIRE + precCtena data

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.
ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.27 QI2CStart

Funkce udéld na sbérnici start bit.

Funkce pro I2C sbérnici komunikuji na pinech D (SDA) a C
(SCL) programatoru. Parametrem je bud mozné zapnout
interni pull-up resitory na obou pinech nebo je nutné mit
pfipojené externi rezistory.

Rychlost komunikace Ize nastavit funkci QI2CSetSpeed.
Definice funkce:

void __ stdcall QI2CStart(bool UselntPullUps);
Navratové hodnoty:

OK

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.
ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce wvraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Parametr:

UselntPullUps - Pokud je true, zapnou se interni pull-up
rezistory. Pokud je false, interni pull-up rezistory zlistanou
v takovém stavu, jak byly pred zavoladnim této funkce.

1.5.28 QI2CStop

Funkce udéld na sbérnici stop bit.
Rychlost komunikace Ize nastavit funkci QI2CSetSpeed.
Definice funkce:

void __ stdcall QI2CStop(void);

Navratové hodnoty:
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oK
NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce vraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.29 QI2CWriteByte

Zapise na 12C sbérnici jeden Byte.
Rychlost komunikace Ize nastavit funkci QI2CSetSpeed.
Definice funkce:

void _ stdcall QI2CWriteByte(int databyte);

Navratové hodnoty:

NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.
12C_ACK - Po odeslani Bytu souc¢astka odpovédéla (ACK).

12C_NACK - Po odeslani Bytu souc¢dstka neodpovédéla
(NO ACK).

ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
prfipadé funkce wvraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostfednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Parametr:

databyte - Parametr specifikuje Byte, ktery bude odeslan
na sbérnici. Byte bude odeslan MSB first.

Priklad:

Chci-li odeslat Byte 0xAB, zavolam funkci

QI2CWriteByte (0xAB) ;

1.5.30 QI2CReadByte

Precte z 12C sbérnice jeden Byte.
Rychlost komunikace Ize nastavit funkci QI2CSetSpeed.
Definice funkce:

void _ stdcall QI2CReadByte(bool ACK);

Navratové hodnoty:

NOT_OPENED - Nebyl otevifeny programétor.
ERROR_AN _RUNNING - Je spustény analyzétor.
I12C_CODE + prectend data

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Parametr:

ACK - Pokud je true, programator po precteni Bytu posle
ACK, v opacné pripadé NO ACK.

1.5.31 QI2CSetSpeed

Nastavi rychlost komunikace pro funkce komunikujici po
12C sbérnici. Viz specifikaci konstant.

Definice funkce:

void __ stdcall QI2CSetSpeed(int speed);
Navratové hodnoty:

OK

NOT_OPENED - Nebyl otevfeny programator.
ERROR_AN_RUNNING - Je spustény analyzator.

Funkci QSetGPIOAnswer lze vypnout odpovéd, v tom
pfipadé funkce wvraci pouze NOT OPENED, pokud
programator neni otevreny.
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Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Parametr:

speed - Specifikuje zvolenou rychlost komunikace. Po
otevreni programatoru je nastavena frekvence 100 kHz.
Viz specifikaci konstant.

Priklad:

Chci-li nastavit pro 12C komunikaci frekvenci 400 kHz,
zavolam funkci

QI2CSetSpeed (I2C_CLK 400kHz),

1.5.32 QAnI2CStart

Spusti analyzator 12C sbérnice. Analyzator sleduje
komunikaci na pfipojené sbérnici, pfeCtena data Ize vycist
funkcemi AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

Kdyz analyzator bézi, neni mozné volat jiné funkce, které
pracuji s programatorem.

Analyzator Ize ukoncit funkci AnStop.

Pin Pripojeni
D SDA
C SCK
GND GND
VDD VDD

Tab. 2: Pripojeni programatoru

Definice funkce:

void __stdcall QAnI2CStart(void);

Navratové hodnoty:
oK
NOT_OPENED - Nebyl otevieny programétor.

ERROR_AN _RUNNING - Né&jaky analyzator je jiz spustén.

Navratové hodnoty funkce i prectend data jsou vraceny
prostfednictvim  funkci AGet, AGetBlocking nebo
AGetBlock.

PreCtend data jsou vracena ve formdtu (viz konstanty):
AN_DATA-+AN_I2C_ACK

AN_DATA+AN_I2C_NACK
AN_DATA+AN_I2C_START
AN_DATA+AN_I2C_STOP
AN_DATA+databyte
P¥iklad:

int i, intdata,

// start the analyzer
QAnI2CStart (),

// read result
intdata=AGetBlocking() ;

// read 100 captured values

i=0;,

while (i<100) {
intdata=AGetBlocking() ;
it++;

}

// stop the analyzer

QAnStop () ;

// read result

intdata=AGetBlocking() ;

1.5.33 QAnStop

Vypne bézici analyzator.
Definice funkce:
void __stdcall QAnStop(void);

Navratové hodnoty:
oK
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NOT_OPENED - Nebyl otevifeny programétor.
AN_NOT RUNNING - Zadny analyzator nebézi.

Navratové hodnoty jsou vraceny prostrednictvim funkci
AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock.

1.5.34 AGet

Vréati bool podle toho, jestli je nebo neni k dispozici néjaka
odpovéd, pripadné vrati v parametru i hodnotu odpovédi.

Definice funkce:
bool _ stdcall AGet(int *answer);

Navratové hodnoty:

Funkce vrati True, pokud jsou k dispozici vracend data,
False v opac¢ném pripadé.

answer - Vracend hodnota odpovédi.
Priklad:

Chci-li zjistit, zda uz prisla odpovéd od programétoru a
jaka, otestuji to funkci

int data,
if (AGet (&data) !'=0)

{ // vrdcenad hodnota je k dispozici v proménné
data}

1.5.35 AGetBlocking

Ceka, dokud néjakd odpovéd nepfijde, poté vrati hodnotu
odpovédi.

Definice funkce:

int __stdcall AGetBlocking(void);
Navratova hodnota:

Funkce vrati hodnotu odpovédi.

Priklad:

Chci-li pockat, az prijde odpovéd od programatoru a az
potom pokracovat, pouziji AGetBlocking. Tuto funkci
mUze byt vhodné pouZzit napf. po otevreni programatoru.

QOpenProg(-1) ;
if (AGetBlocking()==OPEN_OK)
{// programitor otevren}
else
{// nepodarfilo se otevfit programdtor}

1.5.36 AGetBlock

Prfe¢te pozadovany pocet odpovédi. Pokud pozadovany
pocCet odpovédi neni k dispozici, precte tolik odpovédi,
kolik jich je k dispozici. Funkce je neblokuijici.

Tuto funkci je vhodné pouzivat spole¢né s funkci
AGetStatus.

Definice funkce:

bool _ stdcall AGetBlock(int *buf, int count, int
*count_returned);

Parametry:
buf - Pole typu Integer, kde budou vraceny odpovédi.
count - Pozadovany pocet odpovédi.

count_returned - V této proménné je vrdcen pocet
skutecné vracenych odpovédi.

Navratové hodnoty:

Funkce vrati False, pokud nastala zavazna chyba. V tom
pripadé v poli vrati jen jednu hodnotu, tuto chybu.

Pokud zdvaznd chyba nenastala, funkce vrati True a v
poli buf vrati navratové hodnoty a v proménné
count_returned vrati poCet téchto hodnot.

Funkce vrati maximalné 65536 hodnot.
Priklad:
Chci-li pockat, az bude k dispozici 10 odpovédi a nasledné

je najednou precist, pouziji funkci AGetBlock
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int data[10];,
int data_ returned;
int i,

i=0;
while (i<10)
{
if (!AGetStatus(&i))
{ // Fatal error, exit with error report}

}
if (!AGetBlock(data, 10, &data returned))

{ // Fatal error, exit with error report}

1.5.37 AGetStatus

V parametru vrati pocet odpovédi, které jsou k dispozici.

Definice funkce:

bool _stdcall AGetStatus(int *NumberOfAnswers);
Parametr:

NumberOfAnswers - Vraci pocet odpovédi, které jsou k
dispozici.

Navratové hodnoty:
Funkce vrati False, pokud nastala zavazna chyba.

Pokud zdvazna chyba nenastala, funkce vrati True a v
proménné NumberOfAnswers vrati pocet odpovédi,
které jsou k dispozici pro precteni.

1.5.38 AGetProgList

V parametru vrati seznam SN programator FORTE, které
jsou k dispozici.

Definice funkce:

void _ stdcall AGetProgList(int *sn_list, int count, int
*count_returned);

Parametry:

sn_list - Vraci seznam SN dostupnych programatord

1.6

FORTE. Vraci SN v délce 24bitd, jako je zobrazovano v
programu UP.

count - Pozadovany pocet hodnot.

count_returned - V této proménné je vracen pocet
skute¢né  vracenych hodnot, pocet dostupnych
programatord.

Navratové hodnoty:

Bez ohledu na zavazné chyby vraci seznam dostupnych
programatorll v sn_list a poclet vracenych SN v
count_returned.

1.5.39 AClearFatalError

Smaze zadvaznou chybu.

Po smazani zadvazné chyby je programator FORTE zavien
a je ho potfeba znovu otevfit. Jakékoli prikazy ve fronté jiz
nebudou provedeny a zadné odpovédi, které mély pfijit
pres AGet, AGetBlocking nebo AGetBlock uz nikdy
nepfrijdou.

Definice funkce:

void __stdcall AClearFatalError(void);
Zavazné chyby

Z4dnad z vyse uvedenych funkci Q... nevraci zdvazné
chyby, ty se generuji asynchronné. Pokud k takové chybé
dojde, AGet, AGetBlocking a AGetBlock porad dokola
opakuji tuto jednu hodnotu, dokud neni chyba smazana
pomoci AClearFatalError. Po smazani zavazné chyby je
programator FORTE zavfen a je ho potrfeba znovu otevrit.
Jakékoli prikazy ve fronté jiz nebudou provedeny a zadné
odpovédi, které mély pfijit pfres AGet, AGetBlocking nebo
AGetBlock uz nikdy neprijdou.

K zdvaznym chybdm dojde, pokud je na zdroji
programovaciho nebo napdjeciho napéti detekovan
nadproud, nebo pokud je na pinu VDD vétsi napéti nez
ccab\V.
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1.7

Pozor! Pokud je zdvazna chyba vyvoldna tim, ze na pinu
VDD je napéti vétsi nez 6V, samotné vyvolani chyby
FORTE nezachrani pred zni¢enim. Je predevsim potreba
ho okamzité odpojit od zdroje.

Odpovedi

OPEN OK = 0x10000;
OPEN_NOTFOUND = 0x10001; 1 8
OPEN_CANNOTOPEN = 0x10002; .
OPEN_ALREADYOPEN = 0x10003;

OPEN_BADDRIVERVERSION = 0x10004;

CLOSE_OK = 0x20000;

CLOSE_CANNOTCLOSE = 0x20001;

POWERON_OK = 0x30000;

POWERON_OCURR = 0x30001;

POWERON_WRONG_LEVEL = 0x30002;

GETPINS CODE = 0x40000; //

ored with GETPINS PINx
GETPINS PIND = 0x01;
GETPINS PINC = 0x02;
GETPINS PINI = 0x04;
GETPINS PINL = 0x08;
GETPINS PINP = 0x10;
GETPINS PINR = 0x20;
GETPINS PINS = 0x40;
GETPINS PINT = 0x80;

OK = 0x50000;

NOT OPENED = 0x50001;

WRONG _INPUT = 0x50002;

AN _NOT RUNNING = 0x50003;

ERROR_AN RUNNING = 0x50004;

SHIFT BYTE OUTIN CODE = 0x60000;

SUPPLY VOLTAGE CODE = 0x70000;

VPP_OK = 0x80000;

VPP_OCURR = 0x80001;

VPP_WRONG_LEVEL = 0x80002;

GO_BUTTON NOT PRESSED=0x90000;

GO_BUTTON_PRESSED=0x90001;

SHIFT BITS OUTIN CODE = 0xA0000;

_IWIRE = 0xB0000;

_IWIRE PRESENT = 0xB0100;

_IWIRE NOT PRESENT = 0xB0200;

I2C_CODE = 0xC0000;
I2C_ACK = 0xC0100;
I2C_NACK = 0xC0200;

FATAL OVERCURRENTVDD
FATAL OVERCURRENTVPP
FATAL OVERVOLTAGEVDD
FATAL OTHER = 0x08;

0x01,
0x02;,
0x04;,

Konstanty
1.8.1 QSetPins konstanty

PINS HIZ = 0x01;
PINS LO = 0x02;
PINS HI = 0x03;
PINS D BIT

0x00;,

PINS C_BIT = 0x02;
PINS_I BIT = 0x04;
PINS_L BIT = 0x06;
PINS P _BIT = 0x08;
PINS R BIT = OxO0A;
PINS_S BIT = 0x0C;
PINS_T BIT = OxOE;

Priklad:

PINS D HI = PINS _HI << PINS_D BIT;
PINS D LO = PINS_LO << PINS_D BIT;
PINS D HIZ = PINS_HIZ << PINS_D BIT;

1.8.2 QShift... konstanty

SHIFT_OUTIN_PIND
SHIFT OUTIN_PINI
SHIFT_OUTIN PINL
SHIFT_OUTIN_PINP
SHIFT OUTIN_PINR
SHIFT_OUTIN_PINS
SHIFT_OUTIN_PINT

SHIFT MODEO0=0x00;
SHIFT MODE1=0x01;
SHIFT MODE2=0x02;

0x00;,
0x02;,
0x03;
0x04;,
0x05;,
0x06;
0x07;,
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SHIFT MODE3=0x03; C PULL = 0x02;
I PULL = 0x04;
I L PULL = 0x06;
T PULL = OxO0A;
konstanty FB0TE = owoc,
SHIFT CLK 15000kHz = 1; R PULL = O0x0E;
SHIFT CLK 10000kHz = 2;
SHIFT CLK_7500kHz = 3; Q
SHIFT CLK 6000kHz = 4; 1.8.5 Izcsetspeed
SHIFT CLK 5000kHz = 5;
SHIFT CLK 3750kHz = 6; konStanty
SHIFT CLK 3330kHz = 7; I2C_CLK 100kHz = 0x00;
SHIFT CLK 3000kHz = 8; I2C_CLK 400kHz = 0x01;
SHIFT CLK 2500kHz = 9; I2C CLK 1MHz = 0x02;
SHIFT CLK 2000kHz = 10;
SHIFT CLK 1500kHz = 11; Q I
STbT Cra1000ke = 12, 1.8.6 QSetActiveLED
SHIFT CLK 750kHz = 13;
SHIFT CLK 600kHz = 14; konStanty
SHIFT CLK 500kHz = 15; LED ACT OFF = 0x00;
SHIFT CLK 400kHz = 16; LED ACT Y = 0x01;
SHIFT CLK 375kHz = 17; LED ACT R = 0x02;
SHIFT CLK 333kHz = 18; LED ACT Y BLINK = 0x03;
SHIFT CLK 300kHz = 19; LED ACT R BLINK = 0x04;
SHIFT CLK 250kHz = 20; LED ACT Y FAST BLINK = 0x05;
SHIFT CLK 200kHz = 21; LED ACT R FAST BLINK = 0x06;
SHIFT CLK 150kHz = 22; LED ACT YR FAST BLINK = 0x07;
SHIFT CLK 120kHz = 23;
SHIFT CLK_100kHz = 24; A
SHIFT CLK 75kHz = 25; 1.8.7 12C analyzator
SHIFT CLK 60kHz = 26;
SHIFT CLK 50kHz = 27; konStanty
SHIFT CLK 40kHz = 28; AN DATA = 0xD0000;
SHIFT CLK 37kHz = 29; AN _I2C _ACK = 0x0100;
SHIFT CLK 33kHz = 30; AN _I2C _NACK = 0x0200;
SHIFT CLK 30kHz = 31; AN _I2C START = 0x0400;
AN _I2C_STOP = 0x0800;
AN _I2C DATAMASK = FF;
1.8.4 QSetPullUpDowns L 12C_DATAMASK = 0x00
konstanty
PULLDOWN = 0x01;
PULLUP = 0x02;

D_PULL = 0x00;
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